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F班 中間発表
メンバー
管理&機械 冨⼠原 諒輝
機械 中⽥ 竣
プログラム ⼭本 魁世
プログラム ⽥中 建
回路 伊瀬知 寿⼀
回路＆会計 村川 ⼤知

製品概要

単純な機構
利点
・⼤量⽣産が可能
・点検が容易
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機構

静⽌時 動作時

システム概観図
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質量 550g
⼨法 130*100*120mm
部品数 3
稼働時間 30sec
電源 DC5V

最⼤積載量 200g

仕様表

全体予算6万円 詳細 [円]

アルミ平板 455

その他 670

サーボモータ 3,500

ウェブカメラ 4,500

A rduino U N O 3,240

距離センサ 1,512

その他 1,980

共通予算 共通予算 4,000

19,857

機械

電気

合計

予算配分
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Arduino

使⽤する回路

ご清聴ありがとうございました


